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Robo que reproduz gestos humanos ajudara
pacientes de fisioterapia

01/10/2012 - Um sistema desenvolvido pelo Instituto de Ciéncias Matematicas e de Computacgao
(ICMC), da Universidade de Sao Paulo (USP), em Sao Carlos, permite que um robd reproduza gestos
humanos. A pesquisa visa a auxiliar pacientes no tratamento de fisioterapia. Outra ideia é promover
uma interacao com criangas do ensino fundamental e ajudar no aprendizado de matematica.

Siga o CIENCIAemPAUTA no Twitter. Curta nossa pagina CIENCIAemPAUTA no Facebook!

Os testes sao feitos no rob6 Nao, comprado de uma empresa francesa em 2010 por meio de recursos da
Fundagdo de Amparo a Pesquisa do Estado de Sdo Paulo (Fapesp). Com o uso do Kinect, um sensor de
movimentos desenvolvido para o videogame Xbox 360, o humanoide reconhece movimentos do corpo
humano para execucao de duas tarefas principais.

Uma delas ¢ a realizagdo de alguns comportamentos pré-definidos, como caminhar (para frente/tras,
lateralmente e em rotacgdo), sentar e levantar e executar alguns gestos. A outra é uma imitagao direta
em tempo real (mimica) reproduzindo o movimento humano da forma mais semelhante possivel.

O rob6 Nao realiza essas tarefas através da percepcao do estado de algumas jungdes do corpo, como
ombro, cotovelo, quadril e joelho - além do pescogo e maos.

“Futuramente, com apoio dessa tecnologia, sera possivel fazer uso de robos para realizar atividades em
que ndo se esteja presente. Podera se controlar o rob6 a distancia para ele verificar algo simples, por
exemplo, se as chaves estdao dentro do armario”, explica Fernando Zuher, aluno de doutorado
responsavel pelo estudo.

Interacao amigavel
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A professora Roseli Aparecida Francelin Romero, do ICMC, diz que um dos objetivos do sistema é tornar
a interacao homem/rob6 mais amigavel e permitir a atuacao da maquina em diversas aplicacoes.

Muito em breve, afirma ela, o rob6 poderéd atuar como um personal trainer, corrigindo os movimentos e
exercicios desenvolvidos pela pessoa. Com o avango dos estudos, o objetivo é que em até um ano o
humanoide atue de forma eficaz na fisioterapia de pacientes.

“O fisioterapeuta nao teria a necessidade de estar acompanhando os idosos ou os pacientes durante as
sessoes. E estes nao precisariam se deslocar. A ideia é que o especialista grave o movimento em um pen
drive, e a pessoa tenha um rob6 em casa. Ele ajudaria a fazer os movimentos, executaria até a correcao
e incentivaria”, explica.

Segundo Romero, os proprios consultérios poderiam adquirir os rob6s. Um modelo semelhante ao
humanoide Nao custa em torno de R$ 30 mil, mas a tendéncia é que esse valor diminua, diz a
professora.

“A longevidade estd aumentando de um modo geral. Hoje, nos Estados Unidos, a gente tem falta de
fisioterapeutas. Isso vai acabar ocorrendo no Brasil também, onde ha falta de médo de obra qualificada
em diversas areas. Fisioterapia é s6 um exemplo, mas a robdtica estad entrando em diversos setores”,
ressalta a professora.

Em ambientes educacionais, o uso do rob6 seria um estimulo as criancgas no aprendizado de conceitos,
como de matematica, com mais facilidade. De acordo com Romero, ja existem escolas no Estado de Sao
Paulo que utilizam essa pratica para tornar o estudo ainda mais agradavel.

“Os robods vao participar da vida do ser humano com o intuito de auxiliar. Nao os vejo substituindo a
mao de obra, muito pelo contrario. As pessoas hoje tém que interagir com muitas coisas ao mesmo
tempo e nao estdo conseguindo fazer bem feito. Se elas tiverem um robo que esteja olhando,
observando o que ela deve fazer da melhor forma possivel, acho que isso ira promover trabalhos
executados com melhor qualidade e trara um beneficio enorme para a sociedade em todos os setores”,
avalia a pesquisadora.

Futebol de robos

http://temporario.seplancti.am.gov.br/robo-que-reproduz-gestos-humanos-ajudara-pacientes-de-fisioterapia/ pégina 2 de 3



SEPLANCTI

SECRETARIA DE ESTADO DE PLANEJAMENTQ, DESENVOLVIMENTC, CIENCIA, TECNOLOGIA E INOVACAD

ANO 2012
Postado em 01/10/2012

Outro plano do ICMC é a criacao de um time de futebol de rob6s humanoides para participar da
RoboCup, competicao que reune as melhores equipes do mundo e que sera realizada no Brasil em julho
2014, em Jodo Pessoa (PB), em paralelo a Copa do Mundo de Futebol.

O Grupo de Computagdo Bioinspirada do ICMC ja possui tradicao em futebol de robos. A equipe
Warthog Robotics, uma parceria do ICMC com a Escola de Engenharia de Sdao Carlos (EESC) da USP, ja
participou da Robocup em 2011 e também venceu torneios nacionais na categoria Very Small Size.

Fonte: G1
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